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У зв'язку з постійним вдосконаленням виробу в конструкції можуть бути 
внесені незначні зміни, не відбиті в даному керівництві. 
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1. ПРИЗНАЧЕННЯ 
 

Пробовідбірник зерна автоматичний ПГ-2.10.180(350) (далі – пробовідбір-
ник зерна) призначений для дистанційного відбору точкових проб зерна з кузо-
ва автомобіля і доставки їх в лабораторію для визначення якісних показників 
зерна при його прийманні. 

Використовується на елеваторах, хлібоприймальних пунктах і підприємст-
вах, що приймають зернові культури для подальшої переробки. 

 

2. ОСНОВНІ ТЕХНІЧНІ ДАНІ 
 

Радіус дії, мм        від 720 до 5350 
Кут повороту, град          180 (350) 
Мінімальна відстань від зонда до дорожнього полотна, мм  1100 
Максимальна висота пробовідбірника, мм      8200 
Хід зонда, не більше, мм        3000 
Час відбору однієї проби регулюється, не більше, с   15-60 
Мінімальна маса однієї точкової проби при зануренні  
зонда на глибину 1м, грам        200 
Напруга живлення, В        380 
Встановлена потужність, кВт       4,2 
Маса пробовідбірника, не більше, кг      550 
Маса опори пробовідбірника, не більше, кг     350 

 
3. КОМПЛЕКТНІСТЬ 

 
Склад пробовідбірника зерна приведений в табл.1: 

Таблиця 1. 
 

Найменування Позначення Кіл. Примітка 

Пробовідбірник зерна АЕАТ.13.01.00.000 1  

Пульт управління 
DLAP8A  ravioli, 
або інша модель,  
(див. Додаток Д) 

1  

Пульт радіоуправління OBHOS model HS-10 2 s/n: 

Панель управління «ОВЕН» ИП 320  1  

Керівництво по експлуатації АЕАТ.013.01.00.000 КЕ 1  

Паспорт АЕАТ.013.01.00.000 ПС 1  

ЗіП  1  

Комплект кріплення  1  

Транспортна упаковка  1  
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4. ПІДГОТОВКА ДО РОБОТИ 
 

Пробовідбірник встановлюється поблизу лабораторії згідно схеми див. 
Мал.1. 

Пробовідбірник може бути встановлений над автомобільними вагами і від-
бирати проби під час процедури зважування автомобіля на вагах. 

Для встановлення пробовідбірника необхідно виконати будівельні роботи 
по заливці фундаменту згідно кресленням, що додаються (див. ДОДАТОК З). 

Трубопроводи пневмосистемы (див. ДОДАТОК В) від пробовідбірника до 
приймального бункера лабораторної шафи встановити з мінімально можливим 
провисанням і кількістю вигинів, закріплюючи до існуючих конструкцій або в 
металевих коробах. Віддаленість від лабораторії, вигини і провисання гнучкого 
трубопроводу знижують продуктивність  транспортної системи. 

Повітродувки встановити поза приміщенням лабораторії. 
Електромонтажні кабелі системи управління прокласти в ПВХ рукавах або 

в металевих коробах поруч з трубопроводами пневмосистемы. 
Забезпечити надійний контакт в місцях заземлення струмоведучих частин. 
 

 

 
 

Мал.1. Схема розташування. 
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5. БУДОВА І ПРИНЦИП РОБОТИ 
 
5.1. Пробовідбірник ПГ-2.10.180(350) (див. Мал.2.) є механічний при-

стрій типу важеля з гідравлічним приводом і складається з наступних вузлів: 

 Основа (1) з приводом механізму повороту; 
 Механізм важелів (2) висунення зонда; 
 Механізм підйому-опускання зонда (3); 
 Зонд (4); 
 Пневмотранспортна система (5); 
 Шафа управління (6); 
 Опора (7). 

 
 

Мал. 2.  Пробовідбірник ПГ-2.10.180 

4 

2 

6 

1 

7 

3 

5 



 

 7

АЕАТ.013.01.00.000 КЕ 

5.2. Основа, разом зі встановленим на ній механізмом повороту і механіз-
мом висунення важелів зонда, кріпиться на опорі. 

5.3. Механізм повороту, встановлений на основі, забезпечує поворот про-
бовідбірника навколо осі основи на кут 180(базовий варіант). Також є варіанти 
повороту пробовідбірника на кут 270 і на кут 350. Привід механізму повороту 
два гідроциліндра з рейковою зубчатою передачею. За допомогою упорів, роз-
ташованих напроти рейок, можна зменшити кут повороту пробовідбірника. 

5.4. Механізм важелів висунення зонда, що приводиться в рух гідроцилін-
дром і складається з двох паралелограмів. Передавальних рух від одного до ін-
шого паралелограма виконується за допомогою зубчатої передачі. Таким чином 
забезпечується висунення зонда в радіальному напрямі від осі повороту пробо-
відбірника в межах від 720мм до 5280мм. Комбінуючи рухи механізму поворо-
ту і механізму важелів висунення зонда маємо можливість відбору проб зерна із 
кузова автомобіля в межах дії даних радіусів. Див. Мал. 3. 

 

 
Мал. 3. Схема відбору про зерна 

5.5. Піднімання і опускання зонда забезпечується однойменним механіз-
мом, встановленим на веденому паралелограмі механізму важелів. Механізм 
підйому-опускання зонда складається з корпусу із закріпленими в ньому ро-
ликами в яких встановлений зонд. Переміщення зонда в роликах у вертика-
льному напрямі вгору-вниз виконується за допомогою рейкового механізму: 
жорстко закріплених зубчатих рейок на зонді і зубчатих коліс, які приймають 
передавальних рух від гідромотора. 
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5.6. Всі рухи пробовідбірника, що працює в ручному режимі, викону-
ються при натисканні і утримуванні кнопки стаціонарного кнопкового пульта 
управління, або дистанційного радіопульта. Опис кнопок управління пультів 
див. ДОДАТОК  Д і Е. Доки утримується кнопка відбувається рух важелів, 
або повертання пробовідбірника. При відпусканні кнопки рух зупиняється. 
Для виконання команди «ЗОНД  ВНИЗ», або «ЗОНД  ВВЕРХ», достатньо на-
тиснути і відпустити кнопку. Рух зонда відбувається автоматично. Зонд опу-
скаючись вниз доходить до дна кузова, відчуває його і піднімається назад. 
При необхідності зупинити опускання зонда потрібно натиснути на кнопку 
«ЗОНД  ВВЕРХ». При цьому зонд зупиниться. Повторне натискування на 
кнопку «ЗОНД  ВВЕРХ» спричинить виконання даної команди. У крайніх 
положеннях всіх механізмів встановлені кінцеві вимикачі, що забезпечують 
зупинку механізмів в цих положеннях. 

5.7. Пневмотранспортна система включає (див. ДОДАТОК В): 

 Зонд  
 Трубопровід з гнучких труб 
 Повітродувки нагнітання і розрідження 
 Приймальний бункер 

5.7.1. Пневмотранспортна система забезпечує подачу проби зерна в сис-
тему, транспортування її по трубах в приймальний бункер і далі до зернового 
дільника.  

5.7.2. Згідно ГОСТ 13586.3 п. 2.2.1.4. маса однієї проби має бути не ме-
нше 0,25 кг. Пробовідбірний зонд забезпечує відбір точкової проби зерна ма-
сою не менше 0,2 кг з бурту зерна заввишки 1 м. Зонд може занурюватися на 
глибину до 3,0 м. Таким чином загальна маса однієї проби складає 0,6 кг.  

5.7.3. У пробу відбирається тільки зерно що поступає в трубу зонда при 
зануренні його в кузов автомобіля із зерном. Проба відбирається по всій гли-
бині насипу зерна, включаючи нижній шар. Маса відібраної проби не зале-
жить від часу знаходження зонда в насипі. 

5.7.4. При встановленні кількості точкових проб, необхідно дотримува-
тись вимоги ГОСТ 13586.3 п. 2.2.1.4. по загальній масі проб не менше 2 кг з 
8-ми точкових проб. 

5.7.5. Відбір проб зерна виконується зондом і з наконечником, що обер-
тається (Див. Мал. 4.). Наконечник з гвинтовими лопатками, працює, як 
шнек. Привід, що обертає наконечник гідравлічний і встановлений  у верхній 
частині зонда. Наконечник, що обертається, полегшує відбір проб в щільних 
культурах, таких, як соя, горох, кукурудза  і тому подібне, особливо в холод-
ну пору року. 
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Мал. 4. Зонд з наконечником що обертається. 

 Оголовок (1) з приводом механізму обертання наконечника;  
 Рейки (2); 
 Зовнішня труба зонда (3); 
 Наконечник з лопатками (4). 

 

1 

2 

3 

4 
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В комплект постачання пробовідбірника входять дві модифікації наконеч-
ників: 

- наконечник з гвинтовими лопатками і отвором 32 мм для кількості про-
би  з одного метра: 300 г 

- наконечник без гвинтових лопаток із отвором 32 мм для кількості проби  
з одного метра: 300 г 

Додатково можна замовити наконечники як із лопатками так і без них 

- з отвором 29 мм для кількості проби  з одного метра: 200 г; 

- з отвором 35 мм для кількості проби  з одного метра: 400 г.  
Наконечники щільно сідають на зовнішній конус перехідника, що обер-

тається. Для демонтажу і заміни наконечника необхідно в щілині між зовні-
шньою трубою зонда і верхнім торцем наконечника ударяти через дерев’яну 
надставку по верхньому торцю наконечника по кругу і збити його із зовніш-
нього конуса перехідника. Для встановлення наконечника на зонд необхідно 
щільно посадити його на зовнішній конус перехідника, що обертається, уда-
ряючи через дерев’яну надставку по нижньому торцю наконечника. 

5.7.5. Гнучкі труби пневмотраси забезпечують транспортування зерно - по-
вітряної суміші по пневмосистемі на відстань до 20 м. 

5.7.6. Нагнітаюча повітродувка забезпечує нагнітання повітря в зонд, ство-
рення за допомогою конструкції зонда зерноповітряної суміші і транспорту-
вання її по мережі пневмотранспорта в приймальний бункер. 

5.7.7. Друга повітродувка служить для створення розрідження в приймаль-
ному бункері. 

5.8.Управління пробовідбірником здійснюється за допомогою кнопок пос-
та управління і дистанційного кнопкового пульта радіоуправління. Опис 
кнопок управління пультів дивися  в ДОДАТКАХ Д, Е. Стаціонарний пульт 
управління знаходиться під верхньою кришкою шафи гідравліки безпосеред-
ньо на пробовідбірнику. Стаціонарний пульт управління використовується як 
резервний для управління пробовідбірником на площадці обслуговування 
при несправному пульту дистанційного радіоуправління. Переключення 
управління між пультами виконується аварійною кнопкою «СТОП» стаціо-
нарного пульта. Якщо кнопка «СТОП» віджата керування пробовідбірником 
виконується із стаціонарного пульта. Якщо кнопка «СТОП» натиснута і зафі-
ксована в даному положенні то керування пробовідбірником виконується із 
дистанційного пульта радіоуправління. 

5.9. Контроль відбору проб здійснюється візуально. 
5.10. Звукова сигналізація використовуються для узгодження роботи опе-

ратора з водієм. Вмикається звукова сигналізація натискуванням на кнопку 
дистанційного пульта радіоуправління «2/AUS». 
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5.11. Прожектори освітлюють зону роботи зонда в темний час доби. Вми-
каються і вимикаються прожектора на постійне освітлення з панелі керуван-
ня «ОВЕН» ИП320. Крім того прожектора можна увімкнути і з дистанційно-
го кнопкового пульта радіоуправління, натиснувши на комбінацію кнопок 
«F» + «WEST». Вимикаються прожектора повторним натискуванням комбі-
націю кнопок «F» + «WEST».  

 

6. ПОРЯДОК РОБОТИ 
 

6.1. Подати напругу на пробовідбірник, включивши загальний автоматичний 
вимикач, який знаходиться поруч із постом управління пробовідбірником.  

Загальний автоматичний вимикач на 25А з коробкою в комплект поставки не 
входить, і поставляється покупцем окремо. 

6.2. Перед початком роботи перевірити установку пробовідбірника в 
початковому положенні. При необхідності встановити пробовідбірник в початкове 
положення натиснувши на пульту дистанційного радіоуправління комбінацію 
кнопок «F» + «UP». Початковим прийнято наступне положення пробовідбірника: 

  Механізм висунення знаходиться в складеному положенні. 
  Зонд в крайньому верхньому положенні. 
  Механізм повороту в крайньому лівому або в крайньому правому 

положенні, залежно від розташування на місцевості, або ж в середньому положенні 
при обслуговуванні одночасно двох потоків автомобілів. 

6.3. Пульт дистанційного радіоуправління завдяки нагрудному ременю, 
одягається на шию оператора. Включається пульт дистанційного радіоуправління 
натискуванням на кнопку «START», а виключається натискуванням на кнопку 
«STOP», або від’єднуванням аварійного магнітного ключа (Дивись Додаток Е). 
При включеному пульту дистанційного радіоуправління індикатор роботи кнопок 
моргає зелено-жовтим кольором, а при виключеному – червоним. Якщо при  
натискуванням на кнопку «START» індикатор роботи кнопок продовжує моргати 
червоним кольором, то слід замінити батареї живлення пульта. В  пульті 
дистанційного радіоуправління використовуються елементи живлення типу «АА» 
в кількості – 2 шт.  Щоб замінити елементи живлення, потрібно викрутити гвинти 
задньої кришки пульта, від’єднати кришку і вийняти батарейки. Встановити нові 
батарейки, дотримуючись полярності підключення і закрити кришку. При 
довготривалому простої обладнання (більше п’яти днів), бажано елементи 
живлення виймати із пульта. 

6.4. Аварійний магнітний ключ виконує функцію аварійного відключення 
управлінням пробовідбірником. Шнур магнітного ключа проходить через петлю 
нагрудного ременя. Випускаючи пульт з рук нагрудний ремінь діє на шнур 
магнітного ключа відключаючи пластину контактів управління пробовідбірником. 
Для відновлення роботи пульта дистанційного радіоуправління, приєднати 
магнітну пластину до контактів і натиснути на кнопку «START». 

6.5. В холодну пору року прогріти масло в гідростанції і продути пневмо-
систему повітрям, для усунення конденсату в трубопроводах. Для цього необ-
хідно натиснути на пульту дистанційного радіоуправління комбінацію кнопок 
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«F» + «SOUTH». Включаться повітродувки і холостий режим гідростанції. Піс-
ля закінчення  30-60с  автоматично відключаться повітродувки і зупиниться 
електродвигун гідростанції. 

6.6. Для підтримки масла в прогрітому стані в холодну пору року в проміжках 
очікування автотранспорту з зерном необхідно натиснути на пульту дистанційного 
радіоуправління  комбінацію кнопок «F» + «SOUTH», і утримувати її протягом 
5сек. Включиться холостий режим гідростанції. В такому режимі гідростанція 
працює з мінімальним енергоспоживанням на протязі 5 хвилин. Далі 10 хвилин 
пауза і знову 5 хвилин роботи в холостому режимі. Цикл буде повторюватися доки 
його примусово не буде відключено. Відключення виконується повторним 
короткочасним натискуванням на пульту дистанційного радіоуправління 
комбінацію кнопок «F» + «SOUTH», або просто на кнопку «ЗОНД ВГОРУ «UP» на 
пульту дистанційного радіоуправління. 

6.7. Також рекомендується в холодну пору року перед початком роботи, або  
довгого простою, після прогріву масла в гідростанції, виконати 2-3 рази вхолосту 
переміщення зонда вниз і вгору. Тим самим прогріються маслопроводи які 
подають масло до зонда. 

6.8. Транспорт із зерном встановити в зону дії пробовідбірника. Середину 
кузова розташувати напроти пробовідбірника див. Мал. 3. 

6.9. Натискаючи і утримуючи кнопки «ПОВОРОТ ВПРАВО «EAST», 
«ПОВОРОТ ВЛІВО «WEST», «ЗОНД ВПЕРЕД «NORTH», «ЗОНД НАЗАД 
«SOUTH» на пульту дистанційного радіоуправління виставити зонд над тією або 
іншою точкою кузова автомобіля.  Натиснути і відпустити кнопку «ЗОНД ВНИЗ 
«DOWN» - зонд почне рухатися вниз до упору. Після упору автоматично 
відпрацьовується команда «ЗОНД ВГОРУ «UP» і зонд піднімається в крайнє 
верхнє положення. Зупинити рух зонда вниз примусово можна кнопкою «ЗОНД 
ВГОРУ «UP». Щоб повернути зонд у верхнє положення, необхідно ще раз 
натиснути на кнопку «ЗОНД ВГОРУ «UP». При зануренні зонда в зерно на всьому 
його шляху йде відбір зерна, яке по пневмомагістралі транспортується в 
приймальний бункер. Контролювати візуально процес відбору проб можна по 
прозорим зерновим трубам і скляній стінці бункера приймального. 

6.10. Після закінчення робіт продути систему повітрям в перебігу 30-60с, для 
видалення залишків зерна з трубопроводу пневмосистемы. Виконання продування 
описане в пункті 6.5. 

6.11. При довготривалому простої або при несприятливих погодних умовах, 
сильні пориви вітру, дощові зливи із розрядами блискавок, пробовідбірник слід 
встановити в початковий стан із приспущеним зондом і відключити від 
електромережі загальним автоматичним вимикачем. Постановка пробовідбірника в 
початковий стан із приспущеним зондом може виконуватися автоматично при 
натискуванні на пульту дистанційного радіоуправління комбінацію кнопок «F» + 
«UP» і утримувати її протягом 5сек. Вихід із даного початкового положення 
виконується автоматично при натискуванні будь-якої кнопки руху 
пробовідбірника. Спочатку зонд підніметься в крайнє верхнє положення, а потім 
буде виконуватися та чи інша команда руху. 
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7.  ВКАЗІВКИ ПО ТЕХНІКИ БЕЗПЕКИ 
 

7.1. Роботи по встановленню, підготовки до роботи, налаштуванню і регу-
люванню пробовідбірника зерна виконувати особам, що мають спеціальну під-
готовку і допуск експлуатації електроустановок напругою до 1000 V. 

7.2. До управління пробовідбірником допускаються особи, що ознайомлені 
з даним документом і пройшли інструктаж по безпечним прийомам роботи і 
управлінні пробовідбірником. 

7.3. Перед початком роботи ознайомити водія з правилами руху тран-
спорту в зоні дії пробовідбірника. 

7.4. Забороняється знаходитися в зоні дії пробовідбірника при відборі 
проб зерна. Водій повинен знаходитися в кабіні автотранспорту. 

7.5 . Забороняється рух транспорту у момент відбору проб.  
7.6. Рух транспорту в зоні роботи пробовідбірника допускається тільки 

з дозволу оператора за допомогою світлофора, шлагбаума або голосових 
команд. 

7.7. Забороняється встановлювати зонд над кабіною автотранспорту. 
7.8. При несприятливих погодних умовах (сильні пориви вітру, зливи з 

блискавками), необхідно застерегти зонд пробовідбірника від поломок опу-
стивши його до низу на половину робочого ходу і знеструмити весь виріб, 
відключивши загальний автоматичний вимикач. 

 
8.  ТЕХНІЧНЕ ОБСЛУГОВУВАННЯ 

 
8.1. Для забезпечення довготривалої і справної роботи пробовідбірника зе-

рна необхідно проводити наступні роботи: 
- Щодня виконувати зовнішній огляд пробовідбірника на виявлення 

потьоків масла в гідросистемі і розгерметизації пневмотранспортній системи. 
- Прибирати рухомі і нерухомі частини пробовідбірника від пилу та 

бруду. 
8.2. При технічному обслуговуванні потрібно керуватися схемами розмі-

щеними в ДОДАТКАХ А, Б, В і Г. 
8.3. В залежності від інтенсивності роботи пробовідбірника, перевіряти 

стан зносу щітки рейкової передачі зонда. При сильному, зносі щітку слід замі-
нити. Схему заміни щітки рейкової передачі зонда дивись в ДОДАТКУ Ж. 

8.4. Перед початком кожного сезону збирання зернових культур проводити 
заміну мастила, згідно схеми змащування (див. ДОДАТОК Г), наступних час-
тин і вузлів: 

- зубчате зачеплення механізму важеля; 
- перша ступінь зубчатого зачеплення механізму підйому-опускання зонда 

(прес-масельничка); 
- зубчатого зачеплення механізму обертання наконечника зонда; 
- підшипникові вузли основи механізму обертання (прес-масельничка); 
- рейкова передача механізму повороту (прес-масельничка). 
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8.5. Трудомісткість технічного обслуговування і профілактичних робіт на 
пробовідбірнику складає не менше 50 люд/год. в місяць. 

 
9. МОЖЛИВІ НЕСПРАВНОСТІ І МЕТОДИ ЇХ УСУНЕННЯ 

9.1. Характерні несправності пробовідбірника зерна, їх вірогідні причини і 
методи усунення приведені в таблиці 3. 

Таблиця 3 
№ 
п/п 

 

Найменування 
 

Ймовірні причини 
 

Методи усунення 
 

1 Знизилася продуктив-
ність пробовідбірника 
(зменшилася кількість 
відібраної проби) 
 

1. Витік повітря в 
пневмотрасі. 
 

1. Перевірити герметич-
ність пневмотраси в міс-
цях з'єднання. 

2. Забився зонд. 2. Прочистити зонд. 
3. Забився сітчастий 
фільтр на виході 
приймального бунке-
ра. 

3. Зняти верхню кришку 
бункера, очистити сітку 
фільтру. 
 

4. Забився сітчастий 
фільтр на вході повіт-
родувки. 

4. Зняти верхню кришку 
повітродувки, очистити 
сітку фільтру. 

5. Не щільно прилягає 
клапан приймального 
бункера в шафі лабо-
раторній. 

5.1. Звільнити клапан від 
сторонніх предметів, за-
лишків зерна; 
5.2. Піджати петлі кла-
пана, або замінити про-
кладку. 

2 Зонд входить в насип 
зерна, зерно подається 
в пневмотрасу, але не 
транспортується, пне-
вмотраса забивається 
 

1. Недостатній тиск в 
пневмотранспортній 
системі через розгер-
метизацію. 

1. Перевірити герметич-
ність гілки системи,  що 
працює на надув. 
 

2. Забився сітчастий 
фільтр повітродувки, 
що працює на надув. 

2. Очистити сітчастий 
фільтр повітродувки, що 
працює на надув. 
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№ 
п/п 

 

Найменування 
 

Ймовірні причини 
 

Методи усунення 
 

3. Зерно збирається 
на стикових 
з’єднаннях і переги-
нах пневмотраси і не 
транспортується.  
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

3.1. В місці збирання зер-
на потрясти пневморукав; 
3.2. Натиснути на посту 
управління кнопку 
«ПІДГОТОВКА», або на 
пульту дистанційного ра-
діоуправління комбіна-
цію кнопок «F» + 
«SOUTH», рукою перек-
рити вихід повітря із на-
конечника зонда напра-
вивши його у внутрішню 
трубу і створити підпор 
для застряглого зерна; 
3.3. Вологість зерна, що 
відбирається, перевищує 
паспортні данні. 
 

4. Одна із повітроду-
вок не працює. 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

4.1. Переконатись у пра-
цездатності повітродувок 
на предмет всмоктування 
або нагнітання повітря у 
не приєднаних патрубків 
повітродувок; 
4.2. Розібрати повітроду-
вку (див. ДОДАТОК  З) і 
перевірити електричне 
з’єднання контактів агре-
гата; 
4.3. Замінити агрегат. 
 

5. Потрапляння в 
пневмотрасу сторон-
нього предмету. 

5. Роз’єднати пневмотра-
су в найближчому стико-
вому з’єднанні і звільни-
ти пневморукав від сто-
роннього предмету.  

3 Не включається елек-
тродвигун гідростан-
ції 
 

1. Спрацював тепло-
вий захист. 
 
 

1. Усунути причину спра-
цьовування, потім вклю-
чити тепловий захист в 
шафі управління. 
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№ 
п/п 

 

Найменування 
 

Ймовірні причини 
 

Методи усунення 
 

2. На посту управлін-
ня моргають аварійні 
індикатори червоним 
кольором. 

2. Усунути причину спра-
цьовування аварійних ін-
дикаторів, потім включи-
ти пробовідбірник. 

4 Пробовідбірник не 
реагує на команди з 
пульта дистанційного 
радіоуправління 

1. Радіопульт вимк-
нутий. 
 
 

1. Увімкнути радіопульт, 
натиснувши на кнопку 
«START». Див. п.6.3. да-
ного керівництва. 

2. Розімкнені контак-
ти аварійного магніт-
ного ключа. 
 

2. Замкнути контакти ава-
рійного магнітного ключа.  
Див. п.6.3. даного керів-
ництва. 

3. Розрядились еле-
менти живлення 
пульта дистанційного 
радіоуправління. 

3. Замінити елементи жи-
влення пульта дистанцій-
ного радіоуправління. 
Див. п.6.3. даного керів-
ництва. 
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ДОДАТОК  А. Схема гідравлічна принципова 
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ДОДАТОК Б. Схема електрична принципова.  
Специфікація. Загальна схема. 
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ДОДАТОК Б (Продовження). Схема електрична принципова. 
Загальна схема. 
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ДОДАТОК  Б (Продовження). Схема електрична принципова. 
Специфікація. Модуль управління.   
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ДОДАТОК  Б (Продовження). Схема електрична принципова. 
Модуль управління. 
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ДОДАТОК  В. Схема пневматична функціональна 
 

 
 
 
 
 
 
 



 

 23

АЕАТ.013.01.00.000 КЕ 

ДОДАТОК  Г. Схема змащування 
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ДОДАТОК  Д. Пульт стаціонарного управління 
Варіант 1 
 

 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 

Кнопка 
ЗОНД ВВЕРХ 

Кнопка 
ЗОНД НАЗАД 

Кнопка 
ЗОНД ВПЕРЕД 

Кнопка 
ПОВОРОТ ВЛІВО 

Кнопка 
ПОВОРОТ ВПРАВО 

Кнопка з фіксацією 
СТОП 

Кнопка 
ДЗВІНОК 

Кнопка 
ЗОНД ВНИЗ 
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ДОДАТОК  Д. Пульт стаціонарного управління (продовження) 
Варіант 2 

 
 

 
 

Кнопка 
ЗОНД ВВЕРХ 

Кнопка 
ЗОНД НАЗАД 

Кнопка 
ЗОНД ВПЕРЕД 

Кнопка 
ПОВОРОТ ВЛІВО 

Кнопка 
ПОВОРОТ ВПРАВО 

Кнопка 
СТОП 

Кнопка 
ДЗВІНОК 

Кнопка 
ЗОНД ВНИЗ 

Кнопка 
СТАРТ 

Кнопка 
ФУНКЦІОНАЛЬНА 

 

Комбінація Режим 
«F» + 
«ДЗВІНОК» 

Початковий 
стан 

«F» + 
«ЗОНДТ 
НАЗАД» 

Підготовка 

«F» + 
«ПОВОРОТ 
ВЛІВО» 

Прожектора 
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ДОДАТОК  Д. Пульт стаціонарного управління (продовження) 
Варіант 3 
 
 

 
 

Кнопка 
ЗОНД ВВЕРХ 

Кнопка 
ЗОНД НАЗАД 

Кнопка 
ЗОНД ВПЕРЕД 

Кнопка 
ЗОНД ВЛІВО 

Кнопка 
ЗОНД ВПРАВО 

Кнопка 
СТОП 

Кнопка 
ДЗВІНОК 

Кнопка 
ЗОНД ВНИЗ 

Кнопка 
СТАРТ 

Кнопка 
ФУНКЦІОНАЛЬНА 

 

Комбінація Режим 
«F» + 
«ЗОНД 
ВГОРУ» 

Початковий 
стан 

«F» + 
«ЗОНД 
НАЗАД» 

Підготовка 

«F» + 
«ЗОНД 
ВЛІВО» 

Прожектора 
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ДОДАТОК  Е. Пульт дистанційного радіоуправління 
 

 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

Кнопка 
ДЗВІНОК 

Кнопка 
СТОП 

Кнопка 
ПОВОРОТ ВЛІВО 

Кнопка 
ЗОНД ВПЕРЕД 

Кнопка 
ЗОНД НАЗАД 

Кнопка 
ПОВОРОТ ВПРАВО 

Кнопка 
ЗОНД ВВЕРХ 

Кнопка 
СТАРТ 

Кнопка 
ЗОНД ВНИЗ 

F 
Кнопка 

ФУНКЦІОНАЛЬНА 
 

Комбінація Режим 
«F» + 
«UP» 

Початковий 
стан 

«F» + 
«SOUTH» Підготовка 

«F» + 
«WEST» Прожектора 

 

АНТЕНА 

ІНДИКАТОР 
РОБОТИ КНОПОК 

АВАРІЙНИЙ 
МАГНІТНИЙ 

КЛЮЧ 

РЕМІНЬ 
НАГРУДНИЙ 
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ДОДАТОК  Є. Схема розбору повітродувки 
 
 
 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

КОЖУХ 

АГРЕГАТ 

КРИШКА 

КОРПУС 

СІТКА 

ГАЙКА М6 
КОВПАЧКОВА 
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ДОДАТОК  Ж. Схема заміни щітки рейкової передачі зонда 
 
 
 
 
 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

ЩІТКА 
100мм 

 

КОРПУС 

ЦАНГА 

ЛИСКА 
Ключ 8мм 

КРИШКА 

ГАЙКА М10 
Ключ 17мм 

ГАЙКА М10 
КОВПАЧКОВА 

Ключ 17мм 

ШАЙБА 

ШАЙБА 10.65Г 



 

 30

АЕАТ.013.01.00.000 КЕ 

ДОДАТОК  З:  Креслення фундаменту (Аркуш 1) 
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ДОДАТОК  З (продовження):  Креслення фундаменту (Аркуш 2) 
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ДОДАТОК І: Пост керування пробовідбірником ПГ-1.10М 
 

Пробовідбірник ПГ-1.10 комплектується електронним постом керування 
на базі панелі оператора «ОВЕН  ІП320».  

 

 
 
Панель розміщена у металево - пластиковому корпусі, та може розташо-

вуватись як на столі, так і на стіні. Живлення приладу та зв'язок з пробовідбір-
ником здійснюється по чотирьохжильному кабелю, або за бажанням Замовника 
по радіо каналу. 

Панель здійснює функції: 
 відображення стану пробовідбірника (включно з аварійними ситуаціями); 
 відображення кількості відпрацьованих гідростанцією годин; 
 управління додатковими функціями виробу, такими як дзвоник, вмикання/вимикання 

світла, паркування, режим «Підготовка»  та режим «Підігрів», індикація положення 
зонда; 

 налаштування практично усіх параметрів пробовідбірника, а саме: 
- швидкості переміщень; 
- час розгону та уповільнення  переміщень; 
- затримки між рухами; 
- напрямок та тип паркування. 

Усі налаштування, що робляться з використанням панелі зберігаються у 
енергонезалежній пам’яті контролера, тому випадкове чи навмисне відключен-
ня приладу, або вихід останнього з ладу ні як не впливають на загальну працез-
датність системи. 
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Панель складається з: 

 Монохромного графічного дисплея з роздільною здатністю 192ˣ64. 

 Цифрових кнопок редагування значень параметрів (деякі з котрих програмуються 

як функціональні,  -  натискання цієї кнопки задає знак параметра,  - при на-

тисканні цієї кнопки відбувається очистка області вводу значення що редагується). 

 Кнопок навігації та керування, а саме:  

 - незалежно від діючого статусу  дисплея, натиснення 
цієї кнопки повертає його до початкового або попереднього екрану; 

 - вхід в меню налаштування параметрів, чи початок корегуван-
ня групи параметрів у межах одного екрана; 

 

 - повернення до заводських налаштувань в активному вікні; 
 

 - записує змінене значення текучого параметра і вмикає режим 
редагування наступного параметра. Після редагування останнього параметра 
текучого екрану завершує процедуру редагування; 

 

 ,  - панель має змогу відображати велику кількість екранів 
користувача, тому у деяких випадках ці кнопки дають змогу перемикати екрани 
(якщо за кнопкою не запрограмоване інше), при цьому на екрані буде зобра-
ження зазначених кнопок. 

 
Заставка та головний екран користувача. 
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 Після ввімкнення живлення протягом 2-3 секунд на екрані панелі відобра-
жується заставка з логотипом  фірми виробника пробовідбірника. 
 

 
 

Після цього панель переходить до відображення головного екрану у ліво-
му верхньому куту при цьому висвічується напис «ЗАПУСК», який повідомляє, 
що на цей момент відбувається з’єднання панелі з керуючим контролером.  

 

 
 
 
 
Слід зауважити, що поле у лівому верхньому куту призначене для відоб-

раження стану системи і індикації аварійних ситуацій та може приймати зна-
чення: 

 
« ЗАПУСК »    - виконується запуск системи; 
« РАБОТА »    - система готова до взяття проб;  
« ’0’ ПОЛОЖЕНИЕ »   - виконується програма пошуку                

  початкового стану (початковий 
стан); 

« ПОДГОТОВКА »   - виконується програма підготовки;              
« ПОДОГРЕВ »    - виконується підігрів мастила;  
« АВАРИЯ! ДАВЛЕНИЕ!»  - перевищено тиск в гідростанції; 
« АВАРИЯ! ТЕМПЕРАТУРА» - перевищено температуру мастила. 
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У разі вдалого з’єднання екран буде мати вигляд що наведено далі: 
 

 
 
Якщо протягом 10 секунд після ввімкнення напис «ЗАПУСК» не зник, це 

свідчить про те, що відсутній зв'язок панелі з контролером. 
Під полем відображення стану є вертикальний скролінг, котрий показує 

положення зонда, тобто є змога візуально оцінити наскільки опущено зонд. 
У правій частині екрана  розташовано іконки, що відповідають кнопкам 

керування сервісними функціями, а саме: 
 

«СВЕТ»  (цифрова кнопка «7»)  
«Звонок» (цифрова кнопка «4») 
«Парковк.» (цифрова кнопка «1») 
«Подгот.» (цифрова кнопка «0») 

 
Якщо якась з функцій виконується на цей час, то відповідний індикатор 

буде відображатись в інверсному вигляді. Як приклад, на малюнку увімкнено 
світло і індикатор має інверсний вигляд. 

Лічильник мотогодин, який розташований у лівому нижньому кутку веде 
облік часу роботи гідростанції, що дає змогу своєчасно проводити регламентні 
роботи та технічне обслуговування обладнання. 

 
Екрани налаштувань. 

Для повсякденного використання системи достатньо головного екрана, 
інші екрани (екрани налаштувань) необхідні для технічного персоналу, що об-
слуговує обладнання. За допомогою екранів налаштувань є можливість корегу-
вати: 

- швидкості переміщень; 
- час розгону та уповільнення  переміщень; 
- затримки між рухами; 
- напрямок паркування. 

Щоб увійти до головного меню налаштувань треба натиснути кнопку , після чого висві-
титься екран меню налаштувань. 
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Розглянемо принцип зміни налаштувань на прикладі пункту «Перемещения» - при натисканні 
цифрової кнопки «7» панель переходить до підменю налаштувань швидкості переміщень для кожно-
го з рухів виробу. Підменю складається з двох екранів перехід між якими здійснюється за допомогою 

кнопок     , а повернення в головне меню кнопкою . 
 

 
 

 
 
Кожен пункт підменю дає змогу здійснити корегування частоти частотно-

го перетворювача, часу розгону та часу уповільнювання для кожного з рухів 
виробу. 

Розглянемо порядок корегування значень на прикладі екрану «Опускание 
зонда». Щоб увійти до екрану натискаємо цифрову кнопку «7».   
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ЗАУВАЖЕННЯ! При переході до будь якого екрану налаштувань значення пара-

метрів висвітлюються з затримкою 1-2 с, що пов’язано з обмеженою швидкістю обмину 
між панеллю керування та контролером. 

Натиснувши  перейдемо в режим редагування параметрів, при 
цьому поле першого параметра що редагується змінить вигляд на інверсний. 

 

 
Тепер можна ввести потрібне значення. Після вводу значення натискаємо 

кнопку , при цьому панель запам’ятає відредагований параметр і перейде 
до редагування наступного. Якщо потреби корегувати саме цей параметр немає, 

повторне натискання  переведе в режим корегування наступний параметр. 

Натискання  відмінить режим редагування. Натискання  заповнить 
усі поля екрану значеннями за замовчуванням, тобто заводськими настройками. 
Слід зауважити, що заводські настройки можуть відрізнятись від тих, що 
були внесені в контролер при запуску представниками виробника, тому зна-
чення за замовчуванням використовують у крайньому разі, коли нема ін-
формації про коректні данні. 

Для виходу з екрана в попереднє меню треба натиснути  ще раз , 
після чого висвітиться екран скролінгу запису значень в контролер і через 1-2 с 
панель повернеться в попереднє меню. 
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Аналогічним чином провадиться корегування інших 

параметрів системи, а саме: 
 
«Переміщення» (частота, час розгону, час уповільнення): 
 Підйом зонда 
 Опускання зонда  
 Поворот швидко (при складеній стрілі 0-50% ) 
 Поворот повільно (при складеній стрілі 50%-100% ) 
 Стріла швидко (розкладання/складання стріли після 50%) 
 Стріла повільно (розкладання/складання стріли до 50%) 
 Режим «Підготовка» 
 Режим «Підігрів» 
«Часові затримки» (час роботі та часові затримки): 
 Час роботи повітродувок після підйому зонда 
 Час роботи режиму «Підготовка» 
 Час роботи та час паузи режиму «Підігрів» 
 Затримки датчика руху зонда (корегується зусилля опускання) 
 Затримки між рухами при паркові 

Затримки поста (час утримання кнопки для виклику додаткової 
функції) 

   
«Енкодери та інше»  

 Налаштування паркування – задає початковий напрям пошуку зони 
паркування, а саме 1- вліво, 2- вправо, 3- автоматичне.  

(Режим 3 виконується наступнім чином: при першому виклику команди 
паркування пристрій починає рух у довільному напрямку, знаходить зону 
паркування і запам'ятовує її розташування. Тобто автоматика завжди 
знає з якого боку на цей момент знаходиться зона паркування і повер-
тає в потрібному напрямку. ) 

 
Інші налаштування підменю «Енкодери та інше»  в даній версії виробу 

не використовуються. 
 


